DRIFTSATTNINGSANVISNING

FCC - DRAGSKAPSREGULATOR

INLEDNING

Driftsattning av dragskdp med FCC forutsatter att
regulatorn ar installerad med spjallstyrning,
spanningsmatning och panel FLOCHECK V.

Folj anvisningarna i steg 1-7 pa sidan 2.

| dokumentet redovisas fran sidan 3 hela menystrukturen
i FCC fran mjukvaruversion 4.1.0. Driftsparametrar med
defaultistallningar redovisas. Se noter for vagledning.

Aktuell parameter ~ Driftsldge
Aktuellt vérde FLOCHECK V.
5 ter —J Status
pG paraome Lufthastigh. NORM .
Pil bakdt: Pil upp:

0.5 m/s

Visa parameter/ Nédlédge pd och

Backa i meny/ av/Oka virde/

Tysta summer Stega upp i
meny

Pil ned: Bekrifta:

Riggldge pa Ga till

och av/Minska inloggning/

véirde/Stega ned Bekrdfta virde/

i meny Menyval

Anvdndarpanel FLOCHECK V till dragskap: Se brukarinformation
for en beskrivning av larm och handhavande i drift.

ARVARDESVISNING OCH MENYSTRUKTUR

Har presenteras arvardesvisning och hela meny-
strukturen i FCC*. Driftsparametrar redovisas med
fabriksinstallningar. Se noter for vagledning.

*) Redovisad menystruktur galler fran mjukvaruversion FCC 4.1.0

INLOGGNING

Inloggning pa regulatorn sker via ansluten panel
FLOCHECKYV, se illustration pad sidan 1 med forklaring
till knappar. For att kunna lasa arvarden kravs ingen
inloggning. Tillgangliga arvarden kan avlasas genom
upprepade tryck pa <Pil bakat>.

ARVARDESVISNING FCC
Nas utan inloggning via upprepade tryck pa <Pil bakat>
pa anvandarpanel FLOCHECK V.

Arvirden Kommentar Stega fram i dr-
Lufthastig. Luftflédet i m/s T vérdesvisningen med
gy U L upprepade tryck pd

Spjalléoppn Spjalléppning i grader <Pil bakét>
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FORUTSATTNINGAR INFOR K ALIBRERING:

» Placering av matsond: Sonden ska vara
placerad sa att tillracklig signalniva for matning
kan erhallas. Se anvisning nedan om kontroll av
signalniva G1.

« Matsonden ska forlangas i skap som ar 1500 mm
eller bredare.

+ Spjallet ska vara anpassat for dragskap genom
att en lite del av bladets tatningslist pa ena
sidan ar borttagen. Spjall benamning FC-SPM
eller FC-SPMF.

« Stabil bade franlufts- och tilluftsreglering i
utrymmet dar dragskapet ar placerat.

+ Dorrar till utrymmet ska vara stangda.

+ Inga stora maskiner i dragskapet.

+ Dragskapsvakt FLOCHECK-V, version B02, ar
ansluten.

» Korrekt referenspunkt: For att undvika paverkan
fran storande luftrorelser ska en slang anslutas
till uttaget markt referens. Slangmynningen
placeras vid skapets eller dar det inte finns risk
for storande luftrorelser.

NOTERA: Nollpunkts- och lufthastighetskalibrering
ska goras da FCC varit stromsatt i 4 h med locket pa.

Spjéllmotor

FCC monterad pd dragskdp med anslutningar till
spjéllmotor och dragskdpsvakten Flocheck V.
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DRIFTSATTNINGSANVISNING

Dragskapsregulator FCC

LATHUND - DRIFTSATTNING STEG 1TILL 7

1. Inloggning
Logga in pa FCC via ansluten FLOCHECK V med kod 0819.
Tryck <Bekrdfta> for att aktivera inloggning.

2. Spjallkalibrering
Utfor spjallkalibrering: Huvudmeny: -> Kalibrering -> Spjéill.

« Kontrollera att spjallet 6ppnats helt. Bekrafta laget med
<Bekrdfta>.

« Kontrollera att spjallet sténgts helt. Bekrafta laget med
<Bekrdfta>.

3. Nollpunktskalibrering

Observera: Det maste ligga atmosfarstryck 6ver givaren da

nollpunktskalibrering utfors.

» Koppla loss slangen fran FCC till matsonden.

« Utfor kalibrering: Huvudmeny: -> Kalibrering -> Nollpunkt.
Da nollpunktskalibrering pagaer visar displayen vad
som beraknas innan programmet atergar till menyn.
Nollpunkten ska hamna inom intervallet 0,96 - 1,04 V.
GoOr annars om nollpunktskalibreringen.

« Ateranslut slangen till FCC

4. Lufthastighetskalibrering
Lat luckdppningen vara 25-30 cm.

« Utfor lufthastighetskalibrering; Huvudmeny: ->
Kalibrering -> Lufthastigh.pkt.

+ Placera en varmtradsanemometer i mitten av
oppningen i luckans forlangda plan for att mata
lufthastigheten.

+ Kalibreringen gors vid tva lufthastigheter, enligt nedan.

« Anvand <Pil Upp; Pil Ner> pa FLOCHECK YV for att
Oppna och stanga spjallet for att ungefarligt hitta luft-
hastigheten.

« Valj den forsta lufthastigheten vid ca 0,4 m/s och den
andravid ca 0,7 m/s.

o Tryck <Bekrdfta> pa FLOCHECK V nar du ar ndra den
forsta lufthastigheten 0,4 m/s och ange i detta ldge den
hastighet i m/s som man samtidigt uppmater fran det
externa instrumentet.

« FLOCHECKYV kommer att stélla sig i laget for att
upprepa proceduren for den andra lufthastigheten; sok
upp laget vid 0,7 m/s som ovan via <Pil Upp; Pil Ner>;
<Bekrifta>; ange uppmatt lufthastighet vid den 2:a
valda lufthastigheten.

« Om proceduren avbryts maste bada lufthastigheterna
kalibreras om som ovan via Kalibrering -> Lufthastigh.pkt

« Om displayenheten ger ifran sig ett pip ndr den andra
punkten matats in betyder det att kalibreringen ar
ogiltig och man far géra om hastighetskalibreringen.

« Kontrollera kalibreringen genom att jamféra om upp-
matt lufthastighet med externt matinstrument (i nagot
valt driftslage) overenstdammer med den lufthastighet
som samtidigt anges i FLOCHECK V.

5. Kontroll av hysteres-installning
Efter godkédnd kalibrering ska korrekt hysteresinstallning
tas fram:

Under Huvudmeny: -> Regulator -> Minvinkelbegr:
Notera installning minvinkel. Stall tillfalligt minvinkel-
vardet till 90 grader.

Sténg dragskapsluckan (Notera: For att undvika hoga
lufthastigheter och risk for onddiga larm, bor luckan
inte stdnga mer an att det kvarstar en 6ppning
paca5cm).

Kontrollera vilken maximal lufthastighet i m/s som
erhalls vid stangd lucka och fullt 6ppet spjall. Ga till
arvardesvisningen och "Lufthastig.” for att, i displayen
pa FLOCHECK YV, se aktuellt uppmatt flode. Vardet bor
ligga mellan 0,8 och 1,3 m/s som vagledning.

Ange hysteresinstallning (Soékvag: Huvudmeny: ->
Regulator -> Parametrar -> Hysteres) genom
utrdkningen: 10/[Maximal lufthastighet i m/s].
Avrunda vardet till heltal och stall in det som aktuell
hysteres; bor vara mellan 6 och 12 som vagledning.
Aterstall minvinkel till 15 grader (Notera: Om man har
aldre spjall som inte har tattslutande gummilist kan
vardet behova sankas till 0. Kontakta Lindinvent vid
fragor).

6. Kontroll av reglerfunktion
For att kontrollera regleringens funktion och prestanda
bor foljande steg verifieras.

Kontrollera reglerfunktionen da luckan flyttas mellan
stangt och arbetslaget (normalt ca. 30 cm).

Kontrollera sa att spjallmotorn inte reglerar frekvent
vid stdngd lucka. Spjallmotorn skall normalt sta still
under langre perioder.

Aktuell spjalloppning kan avldsas genom att navigera
till Arvardesvisningen och ”Oppning” i displayen pa
FLOCHECK V.

Kontrollera, genom att 6ppna luckan fran stangt till
arbetslaget, att larmet inte hinner starta. Om sa ar fallet
kan larm férlangas frdn 10 till max 15 sekunder via
Huvudmeny -> Larm ->"Tid till larm”.

Om spjallmotorn reglerar for mycket: Sank via Huvud-
meny -> Regulator -> Parametrar ->"P” och ”I” nagra
steg var.

Om spjallmotorn reglerar for sakta: Oka via Huvudmeny
-> Regulator -> Parametrar ->"P” & ”1” nagra steg var.

7. Borvardes- och larminstéllning
Vi rekommenderar att fabriksinstallda borvérden och
larminstallningar anvands.

+ Om elférregling inte ska anvandas: Avaktivera

elforreglingen genom att satta "Tid till elfor.” till ”0”
via Huvudmeny: -> Larm ->"Tid till elfor”.
Fabriksinstallningen ar annars 20 sekunder.

Driftsparametrar och funktionsval redovisas med kommentarer i menystruktren fér FCC, fran sidan 3.

www.lindinvent.se | FCC_DA42_VT22_sv

LINDINVENT D



DRIFTSATTNINGSANVISNING

Dragskapsregulator FCC

PRESENTATION AV VARIABLER

I tur och ordning som rubrikerna presenteras i huvudmenyn till styrenheten.

Visas i display

Borvarden (Not 1)
Normalhastighet
Forc.hastighet
Rigghastighet

Larm
Normal lag
Normal hog
Forc. lag
Forc. hog
Rigg lag
Rigg hog
Tid till larm
aterkom.larm
Tid till elfér.
Bekr.ater.Elfor.
Bek.Elfvid larm
Alltid Elrdkning
Elfor. vid rigg
Blockera nédlage
Ljudsignal
Brandzon

Regulator
Parametrar

PID-skl. narv(Not 2)
PID-skl. franv
Hysteres
Hysterestid
P
|
D
S
Rigglage
Stanna vid Rigg
Riggtid max
Riggtid kvar
Minvinkelbegr.
Maxvinkelbegr.
Max pulser

Kalibrering

Spjall (Not 3)
Hitta max:
Hitta min:

NOTER:

Not1l Fabriksinstallda borvarden ska normalt inte andras;
dessa foljer géllande sakerhetsrekommendationer.

Not2 Sedan mjukvaruversion FCC 3.93 har automatisk PID-
skalning inaktiverats som default. For att kunna stélla
PID manuellt d.v.s for att inte reglera efter en justering i
% av berdknade varden har PID-skalning narv och franv
satts till negativt varde. Vid positivt varde pa ndgon av
skalningarna kommer skalningen att kopplas in och
justeras efter angivna varden i PID-skl. ndrv/franv.

Kommentar [Defaultvarde]

Rubrik_1 (Huvudmeny)
[0.55] m/s

[0.80] m/s

[0.20] m/s

Rubrik_2 (Huvudmeny)
[0.49] m/s

[1.00] m/s
[0.00] m/s
[2.50] m/s

[0.10] m/s

[0.30] m/s

[10]s

[20] min

[20] s; 0 = Elférregling inaktiverad

(0]

[Ljud fran bada]

[0]; O=ingar ej i brandzon
Rubrik_3 (Huvudmeny)

Avancerade instéllningar

PID-skalning [-10]%; negativ=urkopplad
PID-skalning [-10]%; negativ=urkopplad
Tillater arvardesavvikelse [+/- 8 AD-enheter]

Tid i sekunder [0]
Proportionerlig del [0,25]
Integrerande del [0,04]
Deriverande del [0]
Anvéands inte [0]

(1]

[0]

[0]

[15] grader; undvika eventuellt hinder
[90] grader; se ovan.

[0] Avancerad installning

Rubrik_4 (Huvudmeny)

<Enter> gar till max o min

[255]

[0]

Not3 Spjallkalibrering:

Kontrollerar att spjéllet 5ppnas respektive stangs helt.

Bekrdfta varje ldge med <Bekrafta>.
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Visas i display

Nollpunkt (Not 4)
Lufthastigh.pkt

Kommentar [Defaultvarde]

Nollpunktskalibrering av givare

PL“mkter [2 st] Rekommenderas
Sekunder Instr. uppd.frekvens [2] sek
“ Spjalloppn. Med piltangenter hitta punkt
s Hastighet‘ Ange uppmatt hast. vid punkt
Regl.kalib. [0] Avancerad instéllning
Spara Avancerad installning
Ladda Avancerad instéllning
Snabbjustering Avancerad installning

Kommunikation
Nod-ID

Rubrik_5 (Huvudmeny)
[1]; 1-247; Far ej sattas till 0

CMM-zon [0] Anvands ej
Extrautrustning Rubrik_6 (Huvudmeny)
Passiv IR Passiv IR: Anvédnds inte
Inkopplad [0]; 0 = Ej inkopplad
Tid till fran [5]s
Tid till narv [5]s
Tid till rigg [0]
Tid till norm [10]
Savar Sévar: Anvands inte
Inkopplad [0]; 0 = Ej inkopplad
Larm aktiv [1]; 1 = aktivt; 0 = Ej aktivt
Rigg aktiv [0]
Dig. in aktiv [0]
Analogin 1
Funktion [Sparrsignal] alt. Externt larm
Gréns (V) [10.0]; Gransen kan sankas
System Rubrik_7 (Huvudmeny)
Brutna plomb. Avancerad instéllning
Firmware Anger aktuell mjukvaruversion
Sjalvtest Avancerad instéllning
Fabriksinst. (Not 5) kontrollfraga: [N] / J
Logga ut (Not 6) Du loggas ut
Debug Anvands ej
Huvudmeny FCC avslutad

NOTERA:

Nollpunkts- och lufthastighetskalibrering ska goras da FCC
varit stromsatt i 4 timmar med locket pa.

Not 4

Not 5

Not 6

Kalibrering av givare och spjall:

Se avsnitt Lathund fér driftsattning i denna
anvisning for en praktisk handledning kring hur
lufthastighetskalibreringen utfors.

NOTERA: Nollpunkts- och hastighetskalibrering ska
goras da FCC varit stromsatt i 4 timmar med locket pa.

Menyval System -> Fabriksinst. medfér utloggning.
OBS! Aterstallning sétter standardvarden pa samtliga
installningar.

Logga ut medfor utloggning. Satta vérden bibehalls.
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